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^ Perfectlonnement aux chariots de manutentlon munis d'un dlsposltlf de prehension. 



t^rtLn $ B L d t 1 lnv l ention un chariot (1) pour la manu- 

l53^59!2? P ' atS T ni d l un dls P° s,tif d * Pr6henston 
nJrSi rio1 < r om P re " d un mat telescopique (3) equips d'au 
r^JwLT plaqu< ? d ? s P'ratlon (4), pouvant passer d ? une 
position horizontals a une position verticals et reli6 A n 

tent le deplacement vertical du mat telescop que fl) 
L invention est caracterlsee en ce que le matvenlcal est 
6galement relie a un jeu de fourches pivotantes (1 0) 
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La pr6sente invention concerne le domaine technique des chariots 
pour la manutention des objets plats et plus particulierement 
ceux munis d'un dispositif de prehension. 

Ces chariots sont generalement destines au transport et a 
5 la manutention de charges souvent longues et encombrantes , 
telles que des toles, des panneaux de bois, des poutres, des 
palettes ou des caisses. 

Ces chariots sont destines a optimiser les volumes necessaires 
au stockage de ces differents types d 1 elements. Ainsi les 
10 elements peuvent etre stockes en casiers repartis verticalement 
selon des allees de gerbage ou stockes par accumulation des 
unites de charges de meme nature en prof ondeur . 

D'une fagon classique, ces chariots de manutention sont 
constitues de differents elements f onctionnels permettant 

15 le Replacement des charges. Ainsi , les chariots les plus 
couramment utilises comprennent un chassis dont la suspension 
possede un grand empattement muni de roues permettant un 
deplacement multi-directionnel. Un tablier porte-fourche 
s'adaptant a la longueur de la charge et equipe de deux bras 

20 de f ourche a ecartement reglable et actionne verticalement 
par un mat d" elevation a entrainement par verin hydraulique 
ou par chaine. 

Ces chariots de manutention sont bien sflr equipes d"un poste 
de travail regroupant la direction des commandes assurant 

25 la manutention de charges. 

Bien que d'une tres grande utilite, ces chariots presentent 
neammoins un inconvenient majeur lors du stockage des charges 
en casier r c 1 est-a-dire, un stockage sur palettes d ! un noihbre 
important de charges de meme nature empil^es les unes sur 

30 les autres, les casiers ainsi formes 6tant le plus souvent 
egalement superposes de fagon a optimiser le gain de place. 
Ainsi, differents types de charges peuvent etre stockees dans 
differents casiers. 

Lors de la separation de differentes charges disposees dans 
35 differents casiers pour la constitution d'un stock, le cariste 
doit, a l'aide du chariot, deposer au sol la totality des 
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charges preserves dans le premier easier, deposer au sol la 

~™ -t^l^e-des-^ 

dans chaque pile de charges ainsi deposees la guantite desiree 
de chague charge. Dans le cadre de la constitution d • un stock 
5 constitue de plus de deux types de charges, ce type de 
manutention rallonge considerablement le temps de travail 
et diminue le rendement. 

II est egalement possible au manutentionnaire . de separer les 
charges a la main mais cela necessite la presence d'une autre 
lOpersonne, 1 • utilisation d'echelles et presente des risgues 
de glissement des charges a eviter pour des raisons evidentes 
de sdcurite. 

Pour repondre a ces problemes techniques on connait par la 
demande de brevet PR 91 03124 un chariot muni d'un dispositif 

"pour la prehension d'objets plats ou sensiblement plats 
comprenant un mat vertical equipe d'un systeme de levage et 
relie a un mat telescopique horizontal muni d'une plaque 
d' aspiration, le systeme de levage, par exemple constitue 
d'un verin hydraulique, permettant le deplacement vertical 

20du mat telescopique. 

Ce dispositif permet de deposer des objets plats sur la plate- 
forme du chariot sur laquelle il est monte. 

Le chariot est ensuite utilise pour transporter les objets 
plats a l'endroit desire. 
25Cependant, dans le cadre de 1 • utilisation d'un tel dispositif 
le chariot perd sa fonction de systeme elevateur. En effet, 
les objets deposes sur le plateau du chariot ne peuvent etre 
degages que par un autre chariot elevateur puisque la fonction 
elevatrice est consacree au mat horizontal grace au verin 

30 hydraulique dispose dans le mat vertical. 

L'objet de la presente invention est de presenter un chariot 
dont la fonction elevatrice peut etre consacree a la fois 
au dispositif de prehension des objets et au chariot en lui- 
meme. Ce type de perf ectionnement permet de positionner 

35plusieurs objets plats les uns. sur les autres grace a une 
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ou plusieurs plaques d 1 aspiration et ainsi, de constituer 

en hauteur - 

Selon 1* invention, le chariot comprend un dispositif de 
5 prehension d'objets plats constitud d'un mSt vertical equipe 
d'un systeme de levage relie a un mat telescopique muni d'au 
moins une plaque d •aspiration, le m§t telescopique pouvant 
passer d'une position horizontale a " une position verticale. 
Le dispositif de levage est par ailleurs relie a un jeu de 
10 fourches pivotantes.: Le deplacement vertical de ces fourches 
est egalement assur^ par le systeme de levage. 

Lors de la constitution de la pile f les fourches pivotantes 
sont repliees de fagon a ne pas gener la depose des ob jets 
plats sur la plate-forme du chariot. 

15 Une fois le pile constitute, le mat telescopique est mis en 
position verticale. Le systeme de levage est alors actionne 
de fagon a apporter les fourches repliees sous le niveau de 
ladite pile. Les fourches sont ensuite depliees et la fonction 
elevatrice peut-etre mise en oeuvre pour elever 1' ensemble 

2 0 de la pile, grace au systeme de levage. 

Selon un aspect pref erentiel, le jeu de fourches pivotantes 
est pilote par un dispositif hydraulique autorisant le pliage 
et le depliage des fourches. Selon une autre variante 
pref erentielle, le jeu de fourches est releve grace k un 

25 dispositif mecanique commande par le systeme de levage. Qu'elles 
soient manipultes ou bien actionnees, selon l'une de ces 
variantes pref erentielles f les fourches se presentent avec 
un ecartement suffisant pour assurer l'equilibre de la pile. 
Classiquement f cet ecartement est choisi pour egalement 

30 faciliter la depose de la pile soulevee sur les casiers. 

En position de repli, le mat telescopique n'occupe qu'un espace 
reduit/ ce qui facilite la munipulation du chariot. Ce 
dispositif a egalement l'avantage de faciliter la vision des 
objets manipules et 1* operation dans son ensemble. 

35 Le chariot elevateur selon 1' invention ainsi que les avantages 
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qu'il presente seront plus facilement compris grace a la 
description d'un exemple de realisation non limitatif en 
reference aux dessins dans lesquels : 

- la figure 1 represente un chariot elevateur selon 1 • invention 
•5 au cours de la realisation d'une pile d'ob jets plats. 

- la figure 2 represente le meme chariot avec son dispositif 
telescopique non replie en position verticale et avec ses 
fourches pivotantes deployees. 

Selon la figure 1, le chariot elevateur 1 comprend un mat 
lOtelescopique 3 relie a un mat vertical 2 muni d'un verin 

hydraulique 5 commandant le deplacement vertical de ce mat 
• telescopique 3. Celui-ci est par ailleurs muni en son extremite 

libre, de deux plaques d'aspiration 4. Le mat telescopique 

3 est relie a un jeu de fourches pivotantes 10 et peut etre 
ISpasse d'une position horizontal a une position verticale 

grace a un tourillon 6. 

Le fonctionnement du chariot est le suivant : selon une commande 
eff ectuee par le cariste, le mat telescopique 3 est allongS 
de fa 9 on a positionner la plaque d'aspiration 4 au-dessus 
20 d'une pile d'objets plats 7 empiles sur un easier. Le 
fonctionnement de la plaque d'aspiration 4 permet la prehension 
et le levage d'un objet 8 de la pile 7. La retraction du mat 
telescopique 3 permet a 1' objet aspire 8, d'etre positionne 
sur la plate-forme 9 du chariot elevateur. Cette operation 
•25 peut etre repetee pour plusieurs objets permettant ainsi de 
selectionner a volonte un nombre d'objets dans chaque easier. 
Durant cette operation les fourches 10 sent repliees , et ne 
genent pas le constitution de la pile 9. 

Selon la figure 2, une fois la pile constitute sur le chariot, 
30 le tourillon 6 est 6t6 de facon a pouvoir positionner le mat 
telescopique 3 en position verticale. Celui-ci peut ensuite 
§tre retracte. Les fourches 10 sont depliees et la pile d'objets 
(non-representee) peut etre deplacee en hauteur grace a. 
1 ' actionnement du verin hydraulique 5 et ceci sans etre 
35 aucunement genee par le mat vertical. 
' Le mat telescopique horizontal est place en position verticale 
grace a un verin hydraulique. 



DOCID: <FR 8675493A1_I_> 



2675493 



. 5 r 

RE VEND I CAT I ON S 

1) Chariot el^vateur muni d'un dispositif de prehension 
d'objets plats comprenant un mat telescopique (3) pouvant 
etre eventuellement amene d'une position horizontale a une 
position verticale et inversement et muni d'au moins une plaque 

5 d f aspiration (4) r ledit mat telescopique (3) etant reli6 a 
un mat vertical (2) equipe d ! un systeme de levage (5) permettant 
le deplacement vertical du mat telescopique (3) caracterise 
en ce que le mat vertical (2) est de plus equipe d'un jeu 
de fourches pivotantes (10). 

10 2) Chariot elevateur selon la revendication 1 caracteris4 

en ce que le jeu de fourches (10) est pilote par un dispositif 
hydraulique. 

3) Chariot elevateur selon la revendication 1 caracteris^ 
en ce que le jeu de fourches (10) est releve grace a un 
15 dispositif mecanique oommande par le systeme de levage (5). 
4) Chariot 6l£vateur selon Tune des revendications prec^dentes 
caracterise en ce que ledit mat telescopique (3) est passe 
d 1 une position horizontale a une position verticale grace 
a une rotation autour d'un tourillon (6). 
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The present invention reliates to the technical field of trucks for Handling flat objects, and 
more particularly those provided with a grasping device. 

These trucks are generally intended to transport and liandie toads ivhich are often long and 
5 bulky, such as metal sheers, wooden panels, posts, pallets or cases. 

These trucks are intended to make optimum use of the spaces required for storage of these 
.different types of elements. Thus the elements c^te 

stacking aisles or can be stored by grouping together to some depth load units of the same 
10 type. 

I 

These handling trucks are conventionally formed from various functional elements 
permitting the loads to be moved. Thus the trucks most commonly used have a chassis, the 
suspension of which has a large wheel base provided with wheels permitting multi- 
15 directional movement. A fork-carrying apron which adapts to the length of the load and is 
provided with two fork arms with adjustable spacing, and is actuated vertically by a lifting 
boom driven by a hydraulic jack or by a chain. 

These handling trucks are, of course, provided with an operating station where all the 
20 commands required for handling loads can be issued. 

Although they are extremely useful, these trucks nevertheless have a major disadvantage 
during storage of loads in racks, i.e. storage on pallets of a large number of loads of the 
same type stacked on top of each other, the racks thus formed usually also being 
2S superimposed so as to optimise the saving of space. 

Thus different types of loads can be stored in different racks. 

During the separation of different loads placed in different racks in order to build up a 
30 stock, the truck driver must, with the aid of the truck, place all of the loads present in the 
first rack on the ground, place all of the loads in the second rack on the ground and then 
select the desired quant ity of each load from each stack of loads thus placed. In making up 
a stock formed from more than two types of loads this type of handling considerably 
increases working time and reduces revenue. 



1 



U3/U«/U3 lU:ii> if AX CKUittflSHANK & CO 

f" 2675493. 

It is also possible for The material handler to separate ihe loads manually but that. requires 
the presence of" another person and the use of ladders, and presents risks of the loads 
slipping, which is to be avoided for obvious safety reasons. 

5 

In order to overcome these technical problems the patent FR 91 03 124 discloses a truck 
provide^ wirh a device for grasping flat or substantially Hat objects, comprising a vertical 
boom provided with a lifting sysrem and connected to a horizontal telescopic boom 
provided with a suction plate, the lifting system, formed for example by a hydraulic jack, 
10 pcrmiiting the vertical displacement of the telescopic boom. 

This device permits flat objects to be placed on the platform of the truck on which it is 
mounted. 

1 5 The truck is then used to transport the llai objects to the desired location. 

However, when using a. device, of this type, the truck loses its lifting system Junction. In 
fact, the objects pl aced on the platform of the truck can only be removed by another lifting 
truck since the lifting function is confined to the horizontal boom by reason of the hydraulic 
20 jack disposed in the vertical boom. 

The object of the present invention is to provide. a track, the lifting function of which can be 
alioncd both to the object-grasping device and to the truck itself. This type of improvement 
permits a plurality of flat objects to he positioned on top of each other by means of one or a 
25 plurality of suction plates and rlius to form a stack, it then being possible to lift this stack 
and position it at a certain height. 

fn accordance with the invention rhe truck includes a device tor grasping flat objects, 
formed by a vertical boom equipped with a lifting system connected to a telescopic boom 
30 provided with at least one suction plate, the telescopic boom being able to move from a 
horizontal position to a vertical position. The lifting device is also connected to a set of 
pivoting forks. The vertical- displacement of these forks is also assured by the lilting 
system. 
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During formati on of the stack the pivoting forks are folded so as nol 10 obstruct the 
placement of the flat objects on the platform of the truck. 

Once the stack is formed* the telescopic boom is placed in a vertical position. The lifting 
5 system is Lhen actuated to as to bring the folded forks below the level of the said stack. The 
forks are then unfolded and the lifting function can be implemented to lift the whole stack 
by means of the lifting system. 

According to a preferred aspect, the set of pivoting forks is controlled by a hydraulic device 
1 0 permitting the forks to fold and unfold. According to another preferred variation the set of 
forks is tilled by means of a mechanical device controlled by the lifting system. Whether 
they are operated or actuated in accordance with one of these preferred variations, the forks 
have fculllcieni spacing to ensure thai the stack is balanced. This spacing is conventionally 
selected also to facilitate the placement of the stack lifted on the racks. 

15 

In the folded position the telescopic boom occupies only a small space, which facilitates 
handling of ihciaick. This device also has the advantage of making it easier to see the 
handled objects and the operation as a whole, 

20 The li fting truck according to the invention and the advantages thereof will be more easily 
understood with the aid of the description of a non-limiting exemplified embodiment, with 
reference to the drawings in which: 

- Figure 1 illustrates a lifting truck in accordance with the invention during production of a 
stack of flat objects. 

25 - Figure 2 illustrates the same truck with its non-folded telescopic device in the vertical 
position and with its pivoting forks extended. 

In accordance with Figure 1 the lifting truck 1 has a telescopic boom 3 connected to a 
vertical boom 2 provided with a hydraulic jack 5 controlling the vertical displacement of 
30 this telescopic boom 3. This boom is furthermore provided at its free end with two suction, 
plates 4. The telescopic boom 3 is connected to a set of pivoting forks 10 and can be 
moved from a horizontal position to a vertical, position by means of a journal 6. 



The truck operates as follows: in accordance with a command issued by the truck driver the 
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telescopic boom 3 is extended so as to position the suction plate 4 above, a stack of fl at 
objects 7 stacked on a rack. The operation of the suction plate 4 permits an object 8 in the 
stack 7 to be grasped and lifted. The retraction of the telescopic boom 3 permits the object 
8 held by suction to be positioned on the platform 9 of the lifting truck. This operation can 
5 be repeated for a plurality of objects thus permitting a number of objects in each rack to be 
selected at will. 

Duri ng this operation the forks 10 arc folded and do not obstruct formation of the stack 9. 

10 According to figure 2, once the stack is formed on the truck, the journal 6 is moved so as to 
be able to position the telescopic boom 3 in a vertical position. This boom can then be 
retracted. The forks 10 arc -unfolded and the stack of objects (not shown) can be moved in 
terms of height by actuation of the hydraulic jack 5 and this can take place without in any 
way being hampered by the vertical boom. 

15 

TheTiorizomal telescopic boom is placed in a verticaJ position by means of a hydraulic 
jack. 
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